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Patentanspruche 

Handschneidgerat zurn Ablangen von Kabeln, Stahlsei- 
len, Stangen und dergleichen, mit zwei bewegbaren 
Schneidmitteln, von denen eines mit einer festste- 
henden Handhabe verbunden und das andere mittels 
einer beweglichen Handhabe und eines Untersetzungs- 
getriebes gegen das feststehende Schneidmittel be- 
wegbar ist und den Schneidmitteln an sich bekannte, 
kraft- und f ormschliissig verbindbar, austauschbare 
Schneidelemente zugeordnet sind, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass die Schneidmittel (11, 12) mit ein- 
ander zugewandten Ftihrungsabsatzen (35) versehen 
sind und die Schneidelemente (30, 31) Absatze (35a) 
aufweisen mit denen sie bundig abschlieBend in die 
Fuhrungsabsatze (35) der Schneidmittel (11, 12) 
eingesenkt sind. 

Handschneidgerat zurn Ablangen von Kabeln, Stahlsei- 
len, Stangen und dergleichen, mit zwei bewegbaren 
Schneidmitteln, von denen eines mit einer festste- 
henden Handhabe verbunden und das andere mittels 
einer beweglichen Handhabe und eines Unterset zungs- 
getriebes gegen das feststehende Schneidmittel be- 
wegbar ist und den Schneidmitteln an sich bekannte, 
kraft- und f ormschliissig verbindbar, austauschbare 
Schneidelemente zugeordnet sind, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass die austauschbaren Schneidelemente 
(30a, 31a) an ihren Schneidelementriicken (51) Hal- 
tenuten (46) aufweisen, mit denen sie an formgleich 
ausgebildeten Haltenasen (47) im Bereich von Ftih- 
rungsabsatzen (35) form- und kraf tschlussig schwim- 
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mend in den Schneidmitteln (11a, 12a) gelagert 
sind. 

Handschneidgerat nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass die austauschbaren Schneidelemente 
(30a f 31a) als flache f absatzlose, spiegelbildlich 
ausgebildete Platinen aus massivem, durchgeh£rtetem 
Stangenmaterial geschnitten sind. 

Handschneidgerat nach den Anspruchen 2 und 3, da- 
durch gekennzeichnet, dass die Schneidelemente 
(30a, 31a) an ihren vorderen freien Enden (48) mit 
Anfasungen (45) versehen sind und die Schneidele- 
mente (30a, 31a) mit diesen Anfasungen (45) unter 
innen liegende Mater ialverringerungen (4 3) des je- 
weils gegeniiberliegenden Schneidmittels (11a, 12a) 
einlegbar sind. 

Handschneidgerat nach den Anspruchen 2 bis 4, da- 
durch gekennzeichnet, dass die Schneidelemente 
(30a, 31a) einander zugewandte Freiwinkel (38, 38a) 
aufweisen, die in korrespondierende angefaste 
Schneidenwinkel (42) der Schneidmittel (11a, 12a) 
ubergehen. 

Handschneidgerat nach den Ansprttchen 1 bis 5, da- 
durch gekennzeichnet, dass die Schneidmittel (11, 
11a, 12, 12a) im Bereich ihrer Absatze (35, 35a) 
mit radial nach innen verlaufenden angefasten 
Schneidenwinkeln (39, 42) versehen sind, die in 
entsprechende Freiwinkel (38, 38a) der Schneidele- 
mente (30, 30a, 31, 31a) ubergehen. 

Handschneidgerat nach den Anspruchen 1 bis 6, da- 
durch gekennzeichnet, dass die Schneidelemente (30, 
30a, 31, 31a) in Abhangigkeit von dem abzutrennen- 
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den Material unterschiedliche Freiwinkel (38 / 38a) 
und Schneidenwinkel (39, 42) aufweisen. 

8. Handschneidgerat nach den Anspruchen 1 bis 7, da- 
durch gekennzeichnet, dass die Schneidelemente (30, 
30a, 31, 31a) konkav geformt und mittels Zentrier- 
mittel (32, 32a 33, 34, 34a) passgenau mit den 
Schneidmitteln (11, 11a, 12, 12a) verbindbar sind. 

9. Handschneidgerat nach den Anspruchen 1 bis 8, da- 
durch gekennzeichnet, dass die austauschbaren 
Schneidelemente (30, 30a, 31, 31a) in Abhangigkeit 
von dem abzutrennenden Material unterschiedliche 
Hart en aufweisen* 

10. Handschneidgerat nach den Ansprtichen 1 bis 9, da- 
durch gekennzeichnet, dass die Schneidmittel (11, 
11a, 12, 12a) an ihren den Handhaben (13, 25) ge- 
gentiberliegenden vorderen freien Enden (50, 50a) 
mit Gelenkbohrungen (28 f 29) versehen sind, durch 
die Gelenkbohrungen (28, 29) eine Zapf enschraube 
(16) gefUhrt 1st, urn die das bewegliche Schneidmit- 
tel (12, 12a) relativ zu dem f eststehenden Schneid- 
mittel (11, 11a) verschwenkbar ist, wobei die Ge- 
lenkbohrungen (28, 29) unter Bildung einer radial 
aulien liegenden Materialverstarkung (44) und einer 
radial innen liegenden Materialverringerung (43) 
asymmetrisch in den aufleren freien Enden (50, 50a) 
der Schneidmittel (11, 11a, 12, 12a) verlaufen. 


